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GR 53x30, 40 W

@unkermotoren

Dimensions in mm /[ Mal3zeichnung in mm

Versions of GR 53x30/ Ausfihrungen GR 53x30 Page / Seite
With gearbox | Als Getriebemotor 47
With brake |/ Als Bremsmotor 80
With controller / Mit Regelelektronik 86
With tacho generator [ Mit Tachogenerator 82
With magnetic pulse generator / Mit magnetischem Impulsgeber 83
With incremental encoder | Mit Inkrementalgeber 84

Standard / Standard On request | auf Anfrage

e General information about the characteristics of our
commutated motors, see page 8

e The standard version has leads (300 mm)

e Special and high voltage windings available on request

e On request different shaft lengths and diameters or shaft on
both sides are available as per our program

e Protection class IP 50, higher class available on request

e Motor shaft with ball bearing

e Allgemeine Informationen Uber die Eigenschaften unserer

Kollektormotoren siehe S. 8

Der Motor wird standardmafig mit Litzen (300 mm) geliefert

Sonder und Hochspannungswicklungen auf Anfrage erhaltlich

e Auf Anfrage verschiedene Wellenlangen und -durchmesser bzw.
beidseitige Wellen gemaf unserem Programm lieferbar

e Schutzart IP 50, auf Anfrage auch hoher

e Die Motorwelle ist kugelgelagert

Data / Technische Daten GR 53x30
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advanced motion solutions
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